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produrre capi sempre piii vicini ai capi finiti riducendo e in alcuni casi 
annullando il ricorso a lavorazioni successive. 

Inoltre, nei sistemi di azionamento degli aghi delle macchine di 
questo tipo si rileva che r in qualsiasi lavorazione, il tallone degli 
aghi si impegna sempre con le camme di abbattitura , e cioe le camme che 
provocano un abbassamento dell 'ago nel cilindro degli aghi dopo la presa 
del filo ad una caduta o alimentazione della macchina f anche quando il 
relativo ago e escluso dalla lavorazione in corrispondenza di una caduta. 
Questo impegno con le camme di abbattitura, ha l'effetto di produrre 
movimenti indesiderati dell 'ago e r qualora 1'ago stia trattenendo maglia 
precedentemente formata, questi movimenti possono produrre un' alterazione 
se non addirittura una rottura dei punti di maglia penalizzando 
inevitabilmente la qualita del prodotto. 

Compito precipuo del presente trovato e quello di risolvere i 
problemi sopra esposti, realizzando una macchina circolare per maglieria, 
particolarmente a medio diametro, con un sistema di azionamento degli 
aghi particolarmente semplice che consenta di contenere l'ingombro 
assiale del cilindro degli aghi senza penalizzare la gamma di lavorazioni 
attuabili. 

Nell'ambito di questo compito, uno scopo del trovato e quello di 
realizzare una macchina che possa funzionare con elevate velocita di 
rotazione del cilindro degli aghi e che quindi possa raggiungere elevati 
livelli di produzione. 

Un altro scopo del trovato e quello di realizzare una macchina che, 
grazie ad un contenimento del peso complessivo del cilindro degli aghi e 
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al sistema di azionamento degli aghi, possa funzionare senza problem!, 
anche nel caso di macchine a medio e grande diametro, con inversion! del 
senso di rotazione del cilindro degli aghi rendendo possibili lavorazioni 
fino ad oggi mai eseguite su tali macchine, come ad esempio l'esecuzione 
di sagomature tridimensional! senza dover necessariamente variare la 
densita della maglia o introdurre, in zone prefissate, porzioni di ranghi 
di maglia aggiuntivi che richiedono rasature antiestetiche e negative per 
la vestibilita del prodotto. 

Questo compito, nonche guesti ed altri scopi che meglio appariranno 
in seguito, sono raggiunti da una macchina circolare per maglieria, 
comprendente un basamento supportante un cilindro degli aghi azionabile 
con moto rotatorio attorno al suo asse, orientato sostanzialmente 
verticalmente, relativamente a detto basamento; Bulla superficie laterale 
esterna del cilindro degli aghi essendo definita una pluralita di 
scanalature assiali alloggianti ciascuna un ago; essendo previsti mezzi 
di azionamento degli aghi interagenti con detti aghi durante la rotazione 
del cilindro degli aghi attorno al suo asse per 1' azionamento degli aghi 
lungo la relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi per la 
formazione di maglia, da parte degli aghi, con almeno un filo erogato 
agli aghi in corrispondenza di almeno una caduta o alimentazione della 
macchina, caratterizzata dal fatto che detti mezzi di azionamento degli 
aghi comprendono, per ciascun ago, un sottoago disposto nella relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi inf eriormente al relative 
ago; detto sottoago essendo collegato bilateralmente al relative ago nel 
suo moto lungo la relativa scanalatura assiale e presentando, lungo il 
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suo sviluppo, un tallone orientato radialmente relativamente al cilindro 
degli aghi; detto sottoago essendo oscillabile in un piano radiale del 
cilindro degli aghi per passare da una posizione operativa, nella quale e 
estratto radialmente con il suo tallone dalla relativa scanalatura 
assiale del cilindro degli aghi per impegnarsi con percorsi definiti da 
camme di azionamento dei sottoaghi disposte attorno al cilindro degli 
aghi ed atti a produrre o a consentire un movimento di detto sottoago 
lungo la relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi, ad una 
posizione inoperativa, nella quale £ annegato con il suo tallone nella 
relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi per non impegnarsi 
con dette camme di azionamento dei sottoaghi; essendo previsti mezzi di 
coraando agenti su detto sottoago per il suo passaggio da detta posizione 
operativa a detta posizione inoperativa e viceversa. 

Ulteriori caratteristiche e vantaggi del trovato risulteranno 
maggiormente dalla descrizione di una forma di esecuzione preferita, ma 
non esclusiva, della macchina secondo il trovato illustrata, a titolo 
indicativo e non limitativo, negli uniti disegni, in cui: 

la figura 1 illustra sc hematic amen te un tratto del mantello delle 
camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato, in una 
prima condizione di f unzionamento; 

la figura 2 illustra schematicamente un tratto del mantello delle 
camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato in una 
seconda condizione di f unzionamento; 

la figura 3 illustra schematicamente un tratto del mantello delle 
camme, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovi 
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terza condizione di f unzionamento; 

la figura 4 illustra schematicamente un tratto del mantello delle 
carome, sviluppato in piano, della macchina secondo il trovato in una 
quarta condizione di f unzionamento; 

la figura 5 & una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato con un sottoago nella posizione 
inoperative; 

la figura 6 e una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato illustrante il passaggio del 
sottoago dalla posizione inoperativa alia posizione operativa; 

la figura 7 & una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato con il sottoago nella posizione 
operativa; 

la figura 8 £ una sezione assiale schematica del cilindro degli 
aghi della macchina secondo il trovato con il sottoago nella posizione 
operativa, durante il sollevamento dell 'ago sovrastante. 

Con riferimento alle figure citate, la macchina circolare per 
maglieria secondo il trovato, indicata globalmente con il numero di 
riferimento 1 e illustrata soltanto parzialmente e schematicamente, 
comprende, come le macchine di tipo noto, un basamento, non illustrato 
per semplicita, il quale supporta un cilindro degli aghi 2 che & 
girevole, relativamente al basamento, attorno al suo asse 2a orientato 
sostanzialmente verticalmente. Sulla superficie laterale esterna del 
cilindro degli aghi 2, £ definita una plurality di scanalature assiali 3 
che alloggiano ciascuna un ago 4. 
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La macchina comprende raezzi di azionamento degli aghi 4, che^LJ* 



verranno meglio descritti in seguito e che interagiscono con gli aghi 4, 
durante la rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al suo asse 2a, 
per provocare 1' azionamento degli aghi 4 lungo la relativa scanalatura 
assiale 3 per la formazione di maglia da parte degli aghi 4 con almeno. un 
filo che viene erogato agli aghi 4 in corrispondenza di almeno una caduta 
o alimentazione 5 che h disposta lateralmente all ' asse 2a e in 
corrispondenza della quale sono posizionati appositi guidafilo 6. 

Secondo il trovatq, i mezzi di azionamento degli aghi 4 
comprendono, per ciascun ago 4, un sottoago 7 che e disposto 
inferiormente al relativo ago 4 nella stessa scanalatura assiale 3 del 
cilindro degli aghi 2. Il sottoago 7 e collegato bilateralmente, nel moto 
lungo la relativa scanalatura assiale 3 e cio£ parallelamente all 'asse 2a 
del cilindro degli aghi 2, all 'ago 4 sovrastante e presenta, lungo il suo 
sviluppo longitudinale, un tallone 7a che £ orientato radialmente 
rispetto al cilindro degli aghi 2. II collegamento bilaterale tra ago 4 e 
sottoago 7 6 ottenuto mediante un particolare accoppiamento geometrico 
tra l'estremita superiore del sottoago 7 e l'estremita inferiore dell 'ago 
4, Questo accoppiamento, oltre ad attuare tale collegamento bilaterale, 
consente al sottoago 7 di oscillare in un piano radiale del cilindro 
degli aghi 2 per passare da una posizione operativa, nella quale e 
estratto radialmente con il suo tallone 7a dalla relativa scanalatura 
assiale 3 del cilindro degli aghi 2, ad una posizione inoperativa, nella 
quale & annegato con il suo tallone 7a nella relativa scanalatura assiale 
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Attorno alia superficie laterale esterna del cilindro degli aghi 2, ' 
ad un livello corrispondente al livello dei talloni 7a dei sottoaghi 7, 
sono affacciate carame di azionamento dei sottoaghi, indicate globalmente 
con il numero di riferimento 8 e solidali al basamento della macchina per 
quanto concerne il moto di rotazione attorno all'asse 2a, che definiscono 
percorsi che vengono impegnati dai talloni 7a dei sottoaghi 7 quando 
questi si trovano nella posizione operativa e che, viceversa, non vengono 
impegnati dai talloni 7a di quei sottoaghi 7 che si trovano nella 
posizione inoperativa. I percorsi definiti dalle camme di azionamento 8 
dei sottoaghi 7 sono sagomati per imporre o per consentire ai sottoaghi 
7, i talloni 7a dei quali si impegnano con essi, un movimento di salita o 
di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 3 del cilindro degli 
aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli aghi .2 attorno 
all'asse 2a relativamente a tali camme 8. 

Anche l'ago 4 presenta, lungo il suo sviluppo longitudinale, un 
tallone 4a che si sviluppa radiaimente relativamente al cilindro degli 
aghi 2 e che e impegnabile con percorsi definiti da camme di azionamento 
degli aghi, indicate globalmente con il numero di riferimento 9 e 
solidali al basamento della macchina per quanto concerne il moto di 
rotazione attorno all'asse 2a. Tali percorsi sono sagomati per imporre o 
per consentire agli aghi 4, i talloni 4a dei quali si impegnano con essi, 
un movimento di salita o di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 
3 del cilindro degli aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli 
aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente alle camme 9. 

I mezzi di azionamento degli aghi 4 comprendono, inoltre, mezzi di 
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comando che agiscono a comando sul sottoago 7 per provocare il suo 



passaggio dalla posizione inoperativa alia posi2ione operativa o 
viceversa. 

Tali mezzi di comando del sottoago 7 comprendono, per ciascun 



sottoago 7, un organo di comando 10 che & disposto in ciascuna delle 
scanalature assiali 3 inferiormente al sottoago 7 e che § mobile a 
comando lungo la scanalatura assiale 3, e cio& p ar al lei amen te all'asse 2a 
del cilindro degli aghi 2, per interagire con l'estremitli inferiore del 
sottoago 7 ed operare il suo passaggio o il suo trattenimento nella 
posizione inoperativa o nella posizione operativa. 

L ' organo di comando 10 comprende un selettore 11 che & prowisto, 
lungo il suo sviluppo longitudinale , di almeno un tallone 11a, lib che si 
sviluppa radialmente relativamente al cilindro degli aghi 2. Nella forma 
di esecuzione illustrata, il selettore 11 e prowisto di due talloni, 
rispettivamente un tallone inferiore 11a ed un tallone superiore lib che 
sono distanziati tra loro lungo lo sviluppo longitudinale del selettore 



Il selettore 11 S oscillabile in un piano radiale relativamente al 
cilindro degli aghi 2 per passare da una posizione operativa, nella quale 
sporge radialmente con il suo tallone inferiore 11a dalla relativa 
scanalatura assiale 3, ad una posizione inoperativa, nella quale & 
annegato con il suo tallone inferiore 11a dalla relativa scanalatura 
assiale 3. 
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II tallone superiore lib e costantemente estratto dali 




scanalatura assiale 3. 
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Attorno al cilindro degli aghi 2, ad un livello corrispondente al 
livello dei selettori 11 , sono affacciate camme di azionamento dei 
selettori, indicate globalmente con il numero di riferimento 12 , che sono 
solidali al basamento della macchina per quanto concerne il moto di 
rotazione attorno all'asse 2a. Le camme di azionamento 12 dei selettori 
definiscono percorsi che sono impegnabili dal tallone superiore lib e dal 
tallone inferiore 11a quando questo si trova nella posizione operativa. 
Questi percorsi sono sagomati per imporre o per consentire ai selettori 
11, i talloni 11a, lib dei quali si impegnano con essi, un movimento di 
salita o di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 3 del cilindro 
degli aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno 
all'asse 2a relativamente alle camme 12. 

II tallone superiore lib, costantemente estratto dalla relativa 
scanalatura assiale 3, viene utilizzato prevalentemente per attuare 
l'abbassamento del selettore 11 mediante una parte delle camme di 
azionamento 12 dei selettori. 

I selettori 11 presentano, in modo di per sS noto, lungo il loro 
sviluppo longitudinale, uno o pid talloncini di selezione 11c sui quali 
agiscono a comando dispositivi di selezione 43a,. 43b, 43c, 43d, 
affacciati alia superficie laterale esterna del cilindro degli aghi 2, 
per provocare il passaggio del relativo selettore 11 dalla posizione 
operativa alia posizione inoperativa. II passaggio dei selettori 11 dalla 
posizione inoperativa alia posizione operativa pud essere ottenuto in 
modo analogo a quanto awiene per i selettori oscillanti in macchine di 
tipo noto, ad esempio mediante camme di estrazione 13 che sono disposte 
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in prossimita dell 'estremita inferiore del cilindro degli aghi 2 e che 
agiscono sull' estremita inferiors dei selettori 11. I* dispositivi di 
selezione, come pure le camme di estrazione 13 sono disposti a monte di 
ciascuna caduta 5 del la macchina, secondo il senso di rotazione del 
cilindro degli aghi 2 attorno al suo asse 2a relativamente al mantello 
delle camme. 

L' estremita inferiore del sottoago 7 a opportunamente sagomata in 
modo coniugato con 1' estremita superiore dell'organo di comando 10 in 
modo tale che uno spostamento dell'organo di comando 10 lungo la relativa 
scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 2 provochi il passaggio del 
sottoago 7 dalla posizione inoperativa alia posizione operativa o 
viceversa. 

Opportunamente , 1' estremita inferiore del sottoago 7 presenta una 
conf ormazione biforcata con un primo ramo 14a che sporge verso il basso 
relativamente al secondo ramo 14b. 

II primo ramo 14a % inoltre piu prossimo al fondo, e cioe alia 
parete rivolta verso 1'asse 2a f della relativa scanalatura assiale 3 
rispetto al secondo ramo 14b. Il primo ramo 14a % impegnabile da una 
porzione superiore dell'organo di comando 10 per ottenere lo spostamento 
o il mantenimento stabile del sottoago 7 nella sua posizione inoperativa, 
mentre il secondo ramo 14b a impegnabile dalla porzione superiore 
dell'organo di comando 10 per ottenere lo spostamento o il mantenimento 
stabile del sottoago 7 nella posizione operativa ♦ 

Inoltre, la porzione superiore dell'organo di comando 10 h 
inseribile tra i due rami 14a f 14b dell' estremita inferiore del sottoago 
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proprio per rafforzare il mantenimento del sottoago 7 nella posizione 
operativa. 

Opportunamente, 1'organo di comando 10 comprende, oltre al 
selettore 11, anche un punzone 15 che e alloggiato, in modo scorrevole, 
nella relativa scanalatura assiale 3 del cilindro degli aghi 2 tra il 
selettore 11 e il sottoago 7. 

In pratica la porzione superiore dell'organo di comando 10 che si 
impegna con l'estremit^ inferiore del sottoago 7 e costituita dalla 
porzione superiore del punzone 15. 

II punzone 15 presenta, lungo il suo sviluppo longitudinale , un 
tallone 15a che sporge dalla relativa scanalatura assiale 3 del cilindro 
degli aghi 2 e che e impegnabile con percorsi definiti da camme di 
azionamento dei punzoni, indicate globalmente con il numero di 
riferimento 16, che sono solidali al basamento della macchina per quanto 
concerne il moto di rotazione attorno all'asse 2a. I percorsi definiti 
dalle camme di azionamento 16 dei punzoni sono sagomati per imporre o per 
consentire ai punzoni 15, i talloni 15a dei quali si impegnano con essi, 
un movimento di salita o di discesa lungo la relativa scanalatura assiale 
3 del cilindro degli aghi 2 a seguito della rotazione del cilindro degli 
aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente alle camme 16. 

La porzione superiore di ciascun punzone 15 presenta, in una zona 
distanziata inf eriormente dall'estremita • superiore dello stesso punzone 
15, una prima zona 17 che e sagomata a piano inclinato, rispetto alio 
sviluppo longitudinale della relativa scanalatura assiale 3, e che e 
impegnabile con una corrispondente zona 18 sagomata a piano inclinato e 
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definita in corrispondenza dell'estremita. inferiore del primo ramo 14a^^ 
della biforcazione del sottoago 7 per ottenere il passaggio del sottoago 
7 dalla posizione operativa alia posizione inoperativa a seguito dello 
spostamento verso il basso del punzone 15 lungo. la relativa scanalatura 
assiale 3 del cilindro degli aghi 2. 

La porzione superiore di ciascun punzone 15 presenta, inoltre, in 
corrispondenza della sua estremita. superiore, una seconda zona 19 che h 
sagomata a piano inclinato, rispetto alio sviluppo longitudinale della 
relativa scanalatura assiale 3, e che % impegnabile con una 
corrispondente zona 20 sagomata a piano inclinato definita in 
corrispondenza dell 'est remits inferiore del sepondo ramo 14b della 
biforcazione del sottoago 7 per ottenere il passaggio del sottoago 7 
dalla posizione inoperativa alia posizione operativa a seguito dello 
spostamento verso l'alto del punzone 15 lungo la relativa scanalatura 
assiale 3 del cilindro degli aghi 2. 

In corrispondenza della biforcazione dell'estremit^ inferiore dei 
sottoaghi 7 r le scanalature assiali 3 presentano, sul loro fondo, una 
zona incavata 25 per contenere tale biforcazione e per consentire 
l'oscillazione del sottoago 7. Eventualmente la parte superiore di tale 
zona incavata 25 potra avere una profondit^ ridotta rispetto alia 
restante parte in modo tale da definire un appoggio per la zona biforcata 
almeno nella condizione di massimo sollevamento del sottoago 7 che lo 
mantiene stabilmente nella posizione operativa, 

I percorsi definiti dalle camme di azionamento 12 dei selettori 



presentano, a monte di ciascuna caduta 5 secondo il senso di rot<^a^earciv . 
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del cilindro degli aghi 2 attorno all'asse 2a relativamente al mantello 
delle camrne, un primo tratto di salita 21 e un secondo tratto di salita 
22 che presenta una sommita pi& alta rispetto alia sommita del primo 
tratto di salita 21 per operare il sollevamento rispettivamente fino ad 
un livello di sollevamento di punto trattenuto e fino ad un livello di 
sollevamento di punto scaricato per l'ago 4 sovrastante. I tratti di 
salita 21 e 22 sono destinati ad essere impegnati dal tallone inferiore 
11a dei selettori 11 nella posizione operativa. 

A monte di ciascuna caduta o alimentazione 5 della macchina, 
secondo il senso di rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al suo 
asse 2a relativamente al mantello delle camme, sono disposti quattro 
dispositivi di selezione e due di questi sono situati tra il primo tratto 
di salita 21 e il secondo tratto di salita 22. 

Preferibilmente, le camme di formazione maglia, dette anche camme 

di abbattitura e cioe le camme che provocano la discesa degli aghi dopo 

) 

la presa del filo ad una caduta , nella macchina secondo il trovato, fanno 
parte delle camme di azionamento 8 dei sottoaghi 7. 

Le camme di abbattitura potranno essere mobili a comando/ in modo 
di per s<§ noto, parallelamente all'asse 2a per variare la densita della 
maglia. 

Preferibilmente, la macchina. secondo il trovato presenta quattro 
cadute o alimentazibni 5 che sono angolarmente distanziate tra loro 
attorno all'asse 2a del cilindro degli aghi 2. 

Nella macchina secondo il trovato, i mezzi di azionamento degli 
aghi 4 consentono una semplif icazione del mantello delle camme e degli 
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organi accessor! solitamente disposti attorno al cilindro degli aghi e, 
al tempo stesso, sono tali da consentire di eseguire pressoche tutte le 
lavorazioni attualmente eseguibili sulle macchine per maglieria, 
ottenendo risultati qualitativamente migliori, ed anche lavorazioni che 
non sono attualmente ottenibili sulle macchine circolari per maglieria di 
medio diametro o piu specif icatamente con diametro sostanzialmente 
compreso tra 7 pollici e 24 pollici. 

Fermo restando il fatto che la macchina secondo il trovato, con i 
suoi particolari mezzi di azionamento degli aghi potra essere realizzata 
con qualsiasi diametro e realizzata come macchina con cilindro degli aghi 
azionabile con moto rotatorio in un solo senso di rotazione, senza per 
questo uscire dall'ambito di protezione del presente trovato, i 
particolari mezzi di azionamento degli aghi della macchina secondo il 
trovato consentono di contenere l'altezza e quindi l'inerzia del cilindro 
degli aghi rendendo possibile il suo azionamento, con moto rotatorio 
attorno al suo asse 2a, in ambedue i sensi di rotazione. Gli stessi mezzi 
di azionamento degli aghi 4, per come sono strutturati, si prestano ad 
essere utilizzati per consentire agli aghi 4 di fbrmare maglia in ambedue 
i sensi di rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al suo asse 2a, in 
corrispondenza di almeno una caduta 5. 

La forma di esecuzione della macchina secondo il trovato, 
illustrate nei disegni allegati, si riferisce proprio ad una macchina con 
un cilindro degli aghi 2 che, a seconda delle esigenze di lavorazione, 
pud essere azionato con moto continuo in un senso di rotazione oppure in 
senso contrario oppure con moto alternate (o moto pendolare) attorno al 
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suo asse 2a. 

In tale forma- di esecuzione, in corrispondenza di almeno una caduta 
e preferibilmente in corrispondenza di ciascuna caduta, sono disposte due 
camme di abbattitura 23 e 24 contrapposte per provocare 1 ' abbas samento 
degli aghi, dopo la presa del filo in corrispondenza della caduta 
considerata, da utilizzarsi rispettivamente nel moto di rotazione in un 
senso del cilindro degli aghi 2 oppure in senso contrario. 

Per l'azionamento del cilindro degli aghi 2 con moto rotatorio 
attorno al suo asse 2a potr& essere utilizzato un motore elettrico, di 
tipo noto, che off re la possibility di invertire la rotazione del suo 
albero di uscita, oppure, tale inversione del moto rotatorio potrli essere 
ottenuta mediante una trasmissione interposta tra il motore e il cilindro 
degli aghi 2. 

II cilindro degli aghi 2 potrh essere dotato, in modo di per s€ 
noto, di mezzi di controllo della sua posizione angolare attorno all 'asse 
2a, come ad esempio dispositivi -del tipo encoder o simili, in modo tale 
da consentire di controllare la posizione dei vari aghi 4 attorno 
all 'asse 2a durante la rotazione del cilindro 2. 

La macchina & preferibilmente dotata di un organo di comando e di 
controllo di tipo elettronico programmabile che sovrintende al 
funzionamento dei vari organi della macchina in modo tale da poter 
eseguire lavorazioni secondo programmi preimpostati . 

I mezzi di azionamento degli aghi 4, piu sopra descritti, possono 
essere utilizzati per azionare gli aghi 4 in modo che formino maglia in 
ambedue i sensi di rotazione del cilindro degli aghi 2 attorno al suo 




1/ UIQ^^X ^ — 

c : ■ 

asse 2a in corrispondenza di tutte le cadute 5. '* % 

Le figure da 1 a 4, che verranno ulteriormente descritte in 
seguito, illustrano una porzione, sviluppata in piano, del mantello delle 
camme della macchina La porzione illustrata si riferisce alia porzione 
relativa a poco piu di una caduta 5 e pref eribilmente tale conf igurazione 
' delle camme si ripete relativamente alle altre cadute della macchina. 

In pratica, in una macchina equipaggiata con aghi e mezzi di 
azionamento degli aghi secondo il trovato e destinata ad essere 
utilizzata per formare maglia nei due sensi di rotazione del cilindro 
degli aghi 2 attorno al suo asse 2a, si ha pref eribilmente una 
disposizione ed una conf igurazione delle camme di azionamento 9 degli 
aghi, delle camme di azionamento 8 dei sottoaghi, delle camme di 
azionamento 16 dei punzohi e delle camme di azionamento 12 dei selettori 
che h simmetrica rispetto ad un piano radiale del cilindro degli aghi 
passante per una caduta o alimentazione. Analoga simmetria si ha anche 
nella disposizione dei dispositivi di selezione 43a, 43b, 43c, 43d. 

La macchina % completata con gli organi usualmente presenti in 
macchine circolari per maglieria di questo genere, come ad esempio le 
platine di abbattitura, dispositivi di tiraggio del tessuto, sistemi vari 
si controllo, eccetera. 

Eventualmente, la macchina potra essere equipaggiata con aghi 4, 
sottoaghi 7 e punzoni 15 aventi talloni di lunghezze diverse tra loro. 

A titolo puramente indicativo nelle figure da 1 a 4 si sono 
riportate quattro diverse condizioni di funzionamento di un ago 
macchina secondo il trovato. II senso di rotazione del cilindr 




aghi 2, nelle varie figure, h indicato dalla freccia 30. I tratti dei 
percorsi dei talloni dei vari elementi nella posizione operativa sono 
stati disegnati con barrette continue mentre i tratti dei percorsi dei 
talloni dei vari elementi nella posizione inoperativa sono stati 
rappresentati con linee tratteggiate . Lateralmente alia porzione del 
mantello delle camme, sono stati illustrati, ruotati di 90° , l'ago 4, il 
sottoago 7, il punzone 15 e il selettore 11 in una posizione puramente 
indicativa in quanto la posizione di questi elementi potra variare a 
seconda dell' azionamento imposto, come sotto descritto. 

Nella figura 1 d riportata la condizione di esclusione dell' ago 
dalla lavorazione ad una caduta o alimentazione 5 della macchina. Per 
ottenere questa condizione, il selettore 11 dell 'ago 4 considerato viene 
mantenuto, mediante i dispostivi di selezione, nella posizione 
inoperativa. In questo modo, il punzone 15, a monte della caduta 
considerata, viene dapprima abbassato assieme al sottoago 7, quindi 
riportato nella posizione piu bassa, provocando il passaggio nella 
posizione inoperativa del sottoago 7. In questo modo l'ago 4 
corrispondente passa con la sua testina al di sotto del piano di 
abbattitura delle platine di abbattitura della macchina. 

E' da notare che, in questa condizione di f unzionamento , il tallone 
7a del sottoago 7 non si impegna con le camme di abbattitura 23, 24 e 
vengono quindi evitati anche piccoli movimenti dell 'ago escluso dalla 
lavorazione, riscontrabili nelle macchine di tipo noto, che sono 
responsabili di rotture accidentali del tessuto quando gli aghi che 
vengono esclusi dalla lavorazione all 'alimentazione considerata portano 




maglia formata ad altre alimentazioni della macchina. 

Nella figura 2 e riportato 1 ' azionamento di un ago 4 per la 
formazione di un punto di maglia scaricato. 

In questo caso, il selettore 11 dell 'ago 4 considerato viene 
mantenuto o portato nella posizione operativa. mediante i dispositivi di 
selezione in modo da impegnarsi con il suo tallone inferiore 11a sia con 
il tratto di salita 21 che con il tratto di salita 22 del percorso 
definito dalle camme 12. In questo modo, il punzone 15, dopo essere stato 
sollevato dal sollevamento del selettore 11 in impegno col primo tratto 
di salita 21 e coadiuvato da una camma 31 delle camme di azionamento 16 
dello stesso punzone 15, subisce un abbassamento, ad opera di una camma 
32 che appartiene ancora alle camme 16, che provoca il momentaneo 
passaggio del sottoago 7 nella posizione inoperativa per consentirgli di 
superare la camma di abbatitura 23 senza impegnarsi con essa. L'ulteriore 
sollevamento prodotto dall' impegno del punzone 15 con la camma 33, ancora 
appartenente alle camme di azionamento 16 del punzone 15, e del selettore 
11 con il tratto di salita 22 provoca il sollevamento dell 'ago 4 fino al 
punto di scarico della boccola di maglia, precedentemente formata, sullo 
stelo dell 'ago 4 prima che l'ago 4 prenda il filo erogato alia caduta 
considerata ed inizi una nuova discesa. 

Nella figura 3 e riportato 1 ' azionamento di un ago per la 
formazione di un punto di maglia trattenuto. 

In questo caso, il selettore 11, mediante i dispositivi di 
selezione, viene impegnato soltanto con il tratto di salita 21. In questo 
modo, il punzone 15 si comporta come nella figura 2 con la differenza 
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che, in corrispondenza' della caduta 5, gli viene a mancare 1' 
sollevamento che sarebbe prodotto dall'impegno del selettore 11 con la 
camraa r 22. Per questo motivo, 1'ago 4 viene sollevato in misura minore e 
la boccola di maglia non viene scaricata sullo stelo dell 'ago 4 prima 
della presa di un nuovo filo alia caduta o aliment azione considerata, ma 
permane nell'uncino dell' ago 4 che formera una nuova boccola di maglia. 

Nella figura 4 % riportato 1 ' azionamento di un ago per la 
formazione di un punto di maglia flottato. 

In questo caso, 1 ' azionamento dei vari organi % simile a quello 
descritto in riferimento alia figura 2 con la differenza che, tra le 
c amine di azionamento 16 del pun zone, viene inserita in lavoro una camma 
mobile 35 che provoca un maggiore sollevamento dell 'ago 4 prima di 
giungere alia caduta 5. Tale maggiore sollevamento dell 'ago 4 ha 
l'effetto di provocare il passaggio della boccola di maglia, 
precedentemente formata, sullo stelo dell 'ago 4 al di sotto della 
linguetta. In questa condizione, l'ago 4 potra essere poi azionato, 
mediante il dispositivo di selezione 43d, per raggiungere un livello di 
punto scaricato oppure potra essere mantenuto ad un livello di punto 
trattenuto. Questi due livelli di sollevamento dell 'ago 4 possono essere 
utilizzati per far prendere all 'ago fili diversi erogati in 
corrispondenza della caduta 5, ad esempio per far prendere due fili nel 
sollevamento a scaricato ed un solo filo nel sollevamento a trattenuto. 
Nella figura 4 si e illustrato il sollevamento dell 'ago 4 a livello di 
punto scaricato. 

E' da notare che i mezzi di azionamento degli aghi, nella macchina 
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secondo il trovato, costituiti dai sottoaghi, dai punzoni, dai selettori , V ^ 
nonche la disposizione e la distribuzione delle funzloni delle camme di 
azionamento di questi organi consentono di disporre di ben quattro punti 
di selezione, due per ciascun senso di rotazione del cilindro degli aghi 
attorno al suo asse, in corrispondenza di ciascuna alimentazione della 
macchina con dispositivi di selezione che possono essere posti alio 
stesso livello di altezza. 

inoltre, l'insieme dei mezzi di azionamento degli aghi consente di 
contenere notevolmente 1' altezza del cilindro degli aghi e quindi di 
contenere l'inerzia del cilindro degli aghi rendendo possibile il suo 
azionamento con moto rotatorio alternate anche a velocity relativamente 
elevate, attorno al suo asse. 

La possibility di azionare con moto rotatorio il cilindro degli 
aghi nei due sensi di rotazione ed in particolare la possibility di 
azionare il cilindro degli aghi con moto rotatorio alternate attorno al 
suo asse consente di eseguire facilmente sagomature tridimensional! sui 
manufatti tubolari producibili con la macchina, nonche l'esecuzione di 
zone rihforzate senza variare la density della maglia e senza dover 
eseguire porzioni di ranghi di maglia da rasare. 

Nel moto alternate, per l'esecuzione di sacche sagomate, e 
possibile eseguire lavorazioni con aumenti progressivi e diminuzioni 
progressive degli aghi in lavoro semplicemente utilizzando le possibility 
di selezione degli aghi offerte dalla macchina con un'adeguata 
programmazione del funzionamento dei dispositivi di selezione. 

Oltre a queste possibility, la macchina secondo il tro ^" : —' Yr "" : 




grado di eseguire lavorazioni ad intarsio, tessuti a maglia placcati 
lavorazioni Jacquard su tre vie tecniche, tessuti a maglia rigati, 
lavorazioni a punti trattenuti e lavorazioni a punti flottati. 

Si e in pratica constatato come la macchina secondo il trovato 
assolva pienamente il compito prefissato in quanto il particolare sistema 
di azionamento degli aghi consente di semplificare il matello delle 
camme, di contenere l'ingombro in altezza del cilindro degli aghi, di 
eseguire le lavorazioni eseguibili dalle macchine attualmente in 
commercio ed anche lavorazioni one, attualmente, nelle macchine circolari 
a medio diametro, non sono ottenibili. 

in particolare, il sistema di azionamento degli aghi della macchina 
secondo il trovato si presta . ad essere sfruttato per attuare un 
azionamento del cilindro degli aghi in ambedue i sensi di rotazione 
consentendo di eseguire, anche su macchine a medio e grande diametro, 
manufatti con sagomature tridimensional! senza ricorrere necessariamente 
a variazioni della densita della maglia e senza richiedere 1'esecuzione 
di porzioni di ranghi aggiuntivi con rasatura dei fili. La macchina in 
oggetto consente anche di eseguire lavorazioni ad intarsio e cioe 
lavorazioni con disegni a colori senza fili flottati sul rovescio. 

La macchina secondo il trovato e quindi in grado di produrre capi 
di abbigliamento di qualita superiore rispetto a quella conseguibile con 
le macchine circolari per maglieria di tipo tradizionale. 

La macchina, cosi concepita, e suscettibile di numerose modifiche e 
varianti, tutte rientranti nell'ambito del concetto inventive; inoltre, 
tutti i dettagli potranno essere sostituiti da altri element! 
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tecnicamente equivalents *' ^ 

In pratica r i materiali impiegati, potranno essere qualsiasi 
secondo le esigenze e lo stato della tecnica. 
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RIVENDICAZIONI 
1. Macchina circolare per maglieria, comprendente un basamento 
supportante un cilindro degli aghi azionabile con moto rotatorio attorno 
al suo asse, orientate sostanzialmente verticalmente, relativamente a 
detto basamento; sulla superficie laterals esterna del cilindro degli 
aghi essendo definita una plurality di scanalature assiali alloggianti 
ciascuna un ago; essendo previsti mezzi di azionamento degli aghi 
interagenti con detti aghi durante la rotazione del cilindro degli aghi 
attorno al suo asse per 1 ' azionamento degli aghi lungo la relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi per la formazione di maglia, 
da parte degli aghi, eon almeno un filo erogato agli aghi in 
corrispondenza di almeno una caduta o alimentazione della macchina, 
caratterizzata dal fatto che detti mezzi di azionamento degli aghi 
comprendono, per ciascun ago, un .sottoago disposto nella relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi inf eriormente al relative 
ago; detto sottoago essendo collegato bilateralmente al relative ago nel 
suo moto lungo la relativa scanalatura assiale e presentando, lungo il 
suo sviluppo, un tallone orientate radialmente relativamente al cilindro 
degli aghi; detto sottoago essendo oscillabile in un piano radiale del 
cilindro degli aghi per passare da una posizione operativa, nella quale e 
estratto radialmente con il suo tallone dalla relativa scanalatura 
assiale del cilindro degli aghi per impegnarsi con percorsi def initi da 
camme di azionamento dei sottoaghi disposte attorno al cilindro degli 
aghi ed atti a produrre o a consentire un movimento di detto sottoago 
lungo la relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi, ad una 



posizione inoperativa, nella quale e annegato con il suo tallone nella 
relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi per non impegnarsi 
con dette camme di azionamento del sottoaghi; essendo previsti mezzi di 
comando agent! su detto sottoago per il suo passaggio da detta posizione 
operativa a detta posizione inoperativa e viceversa. 

2. Macchina, secondo la rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto 
che detto ago presents, lungo il suo sviluppo, un tallone sviluppantesi 
radialmente relativamente al cilindro degli aghi ed impegnabile con 
percorsi definiti da camme di azionamento degli aghi disposte attorno al 
cilindro degli aghi ed atti a produrre o a consentire un movimento 
dell 'ago lungo la relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi. 

3. Macchina, secondo la rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto 
che detti mezzi di comando del sottoago comprendono un organo di comando 
disposto in ciascuna di dette scanalature assiali inf eriormente al 
relative sottoago e mobile a comando lungo la relativa scanalatura 
assiale per interagire con 1'estremita inferiore del sottoago ed operare 
il passaggio e il trattenimento di detto sottoago in detta posizione 
operativa o in detta posizione inoperativa. 

4. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detto crgano di comando comprende un 
selettore oscillabile provvisto, lungo il suo sviluppo, di almeno un 
tallone sviluppantesi radialmente relativamente al cilindro degli aghi , 
detto selettore essendo oscillabile in un piano radiale relativamente al 

cilindro degli aghi per passare da una posizione operati^^nl^^ale 

A> .••• v . ^ 

sporge radialmente con il suo tallone dal cilindro 





impegnarsi con percorsi definiti da camme di azionamento del selettori 
disposte attorno al cilindro degli aghi ed atti a produrre o a consentire 
un movimento del selettore lungo la relativa scanalatura assiale del 
cilindro degli aghi, ad una posizione inoperativa, nella quale e annegato 
con il suo tallone nella relativa scanalatura assiale del cilindro degli 
aghi per non impegnarsi con dette camme di azionamento dei selettori e 
viceversa; essendo previsto, per ciascuna di dette cadute o 
alimentazioni, almeno un dispositive di selezione agente a comando su 
detto selettore per il suo passaggio o mantenimento in detta posizione 
operativa o in detta posizione inoperativa. 

5. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detto cilindro degli aghi e azionabile con 
moto rotatorio attorno al suo asse in ambedue i sensi di rotazione e dal 
fatto che detti mezzi di azionamento degli aghi sono atti a consentire 
agli aghi la formazione di maglia in ambedue i sensi di rotazione del 
cilindro degli aghi attorno al suo asse, in corrispondenza di almeno una 
caduta o alimentazione della macchina. 

6. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
oaratterizzata dal fatto che detto cilindro degli aghi e azionabile con 
moto rotatorio alternate attomo al suo asse. 

7. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che per ciascuna di dette cadute o ali.entazioni 
sono previsti guattro dispositivi di selezione, due per ciascun sense di 
rotazione del cilindro degli aghi attorno al suo asse, agenti a comando 
su detto selettore per il suo ' passaggio o il SU o mantenimento in detta 



posizione operativa o in detta posizione inoperativa. 

8. Macchina, secondo una o piu dalle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto 'che 1'estremita Inferlore di detto sottoagp e 
sagomata in mode coniugato all'estremita superiore di detto organo di 
comando per uno spostamento di detto sottoago da detta posizione 
inoperativa a detta posizione operativa o viceversa a seguito di uno 
spostamento assiale di detto organo di comando lungo la relativa 
scanalatura assiale del cilindro degli aghi. 

9. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che 1'estremita inferiore di detto sottoago 
presenta una conformazione biforcata con un primo ramo sporgente verso il 
basso rispetto al secondo ramo; detto primo ramo essendo piu prossimo al 
fondo della relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi rispetto 
a detto secondo ramo; detto primo ramo essendo impegnabile da una 
porzione superiore di detto organo di comando per lo spostamento o il 
mantenimento stabile di detto sottoago nella sua posizione inoperativa e 
detto secondo ramo essendo impegnabile da detta porzione superiore di 
detto organo di comando per lo spostamento o il mantenimento stabile di 
detto sottoago nella posizione operativa. 

» 

10. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detta porzione superiore di detto organo di 
comando e inseribile, nel moto di detto organo di comando lungo la 
relativa scanalatura assiale del cilindro degli aghi, tra i due rami 
della biforcazione dell'estremita inferiore di detto sottoago. 

11. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 



caratterizzata dal fatto che detta porzione superiore di detto organo di^ 1 ' 
comando presents, in una zona distanziata dall'estremita superiore di 
detta porzione superiore, una prima zona sagomata a piano inclinato 
rispetto alio sviluppo longitudinals della relativa scanalatura assiale 
del cilindro degli aghi ed impegnabile con una corrispondente zona 
sagomata a piano inolinato definita in corrispondenza dell'estremita 
inferiore di detto primo ramo della biforcazione del sottoago per il 
passaggio di detto sottoago da detta posizione operative a detta 
posizione inoperative a seguito dello spostamento verso il basso di detto 
organo di comando lungo la relativa soanalatura assiale del cilindro 
degli aghi. 

12. Macchina, aacondo „» „ pia tive „ dioazioiii 
=«.t tM iaa. t . da! fa«o che 1, porzio „ e sup . riore dettt> „ 
ccaado in = orri spo»da»,. d.Ha 8 »a a. tr a, it . sapetior „ ma 
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alto do. detto organo di comando lungo la relativa 

scanalatura assiale del cilindro degli aghi. 

13. Macchina, secondo una o p iu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detto organo di comando comprende, oltre a 
detto selettore, un punzone alloggiato scorrevolmente nella relativa 



pgr \^ 

scanalatura assiale del cilindro degli aghi tra detto selettore e detto 
sottoago, detta porzione superiore dell'organo di comando impegnabile con 
1'estremita inferiore di detto sottoago essendo costituita dalla . porzione 
superiore di detto punzone. 

14. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detto punzone presenta, lungo il sue 
sviluppo, un tallone sporgente dalla relative scanalatura assiale del 
cilindro degli aghi e d impegnabile con percorsi definiti da camme di 
azionamento dei punzoni disposte attorno alia superf icie . laterale esterna 
del cilindro degli aghi e sagomati per provocare un mote di detti punzoni 
lungo le relative scanalature assiali del cilindro degli aghi. 

15. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che dette canune di azionamento dei sottoaghi 
comprendono camme di abbattitura per provocare il movimento di discesa 
degli aghi dopo la presa del file a ciascuna di dette cadute o 
alimentazioni*. 

16. Macchina, secondo una o piu delle rivendicasioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che i percorsi definiti da dette camme di 
azionamento dei selettori presentano, a monte di ciascuna caduta o 
alimentasione, un prime tratto di salita ed un secondo tratto di salita 
con sommita piu alta rispetto a detto prime tratto di salita per il moto 
di sollevamento degli aghi rispettlvamente fine ad un livello di 
sollevamento di punto trattenuto e fine ad un livello di sollevamento di 
punto scaricato per I'ago sovrastante, tra detto prime tratto di salita e 
detto secondo tratto di salita essendo interposto alm^^k t , vo 
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di selezione. V •"'*'■> 

17. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che tra detto p rim o tratto di salita e detto 
secondo tratto di salita delle canone di azionamento dei selettori sono 
disposti in seguenza due dispositivi di selezione, utilizzabili 
selettivamente a seconda del sense di rotazione del cilindro degli aghi 
attomo al suo asse . 

18. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che il fondo di ciascuna scanalatura assiale del 
cilindro degli aghi pr.esenta una porzione iapegnabile da detto sottoago 
aUneno nella sua condizione di massl^o sollevaxuento per il mantenimento 
di detto sottoago nella sua posizione operativa. 

19. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti dispositivi di selezione sono disposti 
ad uno stesso livello di altezza. 

20. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto di contendere guattro cadute o ali.entazioni, 
angolaonente. distanziate tra loro attomo all-asse del cilindro degli 
aghi. 

21. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti m ezzi di azionamento degli aghi sono 
atti a consentire agli agh i i a formazione di ma glia in ambedue i sens! di 
rotazione del cilindro degli aghi attorno al suo asse, in corrispondenza 
di ciascuna delle cadute o alimentazioni . 

22. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 



caratterizzata dal fatto che dette c amine di azionamento degli aghi, dette 
camme di azionamento dei sottoaghi, dette camme di azionamento dei 
punzoni e dette camme di azionamento dei selettori presentano 
configurazioni e disposizioni simmetriche rispetto ad un piano radiale 
del cilindro degli aghi passante per una caduta o aliment azione. 

23. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzata dal fatto che detti dispositivi di selezione sono disposti 
simmetricamente rispetto ad un piano radiale del cilindro degli aghi 
passante per una caduta o alimentazione . 

24. Macchina, secondo una o piu delle rivendicazioni precedent!, 
caratterizzato dal fatto che detto cilindrc degli aghi presenta un 
diametro sostanzialmente compreso tra 7 pollici e 24 pollici. 

25. Macchina circolare per maglieria, caratterizzata dal fatto di 
comprendere una o piu delle caratteristiche descritte e/o illustrate. 

II Mandatarios /l J 
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